KARTA MODULU KSZTALCENIA ROK AKADEMICKI 2020/2021

MECHANIKA | BUDOWA MASZYN | STOPIEN

Informacje
ogdlne
Nazwa modutu ksztatcenia

TEORIA MECHANIZMOW | MASZYN

E| Nazwa jednostki prowadzgcej modut
Woydziat Nauk Technicznych, Zaktad Mechaniki i Budowy Maszyn

E| Kod modutu @ Grupa tresci ksztatcenia |§|Typ modutu
(wypetnia koordynator
ECTS) kierunkowe fakultatywny
@ Poziom studiow Liczba punktéw ECTS Poziom przedmiotu
Studia | stopnia 3 zaawansowany
E| Rok studiéw, Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu
semestr
Wyk. Cw.  Lab. Sem.  Proj  Wyk. Cw. Lab. Sem. Proj.

studia stacjonarne

Il rok — semestr V — 30 15 2 1
ZIMOWY,

Jezyk wyktadowy: jezyk polski

Wykfadowca: Konrad Zak, dr inz., Marcin Szlachetka, dr inz.,

m.szlachetka@dydaktyka.pswbp.pl;
Informacje
szczegotowe

14 Wymagania wstepne ‘

1. Wiedza z zakresu mechaniki ogolnej — statyki, kinematyki i dynamiki

2. Wiedza z zakresu geometrii wykreslnej i metod zapisu konstrukcji

3. Wiedza z zakresu matematyki — analizy, algebry, metod numerycznych, geometrii
analitycznej

15 Cele przedmiotu \

C1 zapoznanie studentéw z metodami analizy kinematycznej i dynamicznej tancuchow
kinematycznych ptaskich i przestrzennych stosowanych w budowie maszyn.
Cc2 nabycie umiejetno$ci projektowania struktur mechanizméw oraz

przeprowadzania analiz kinematycznych i dynamicznych projektowanych
Mechanizmow.




16 Efekty ksztatcenia w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych

nr student, ktory zaliczyt przedmiot: odniesienie do celéw
przedmiotu
WIEDZA
EKO1 posiada podstawowa wiedze z zakresu analizy strukturalnej 1 C1

kinematycznej tancuchow mechanizmow
UMIEJETNOSCI

EKO2 posiada umiejetnos¢ przeprowadzenia analizy c2
kinematycznej 1 dynamicznej mechanizmow maszyn
metodami graficznymi i analitycznymi
KOMPETENCIJE SPOLECZNE
EKO3  ma potrzebe ciggtego ksztatcenia i potrafi zacheci¢ innych C1,C2

do nauki

17 Tresci programowe

forma zajec - wyktady liczba liczba odniesienie
godzin S  godzin NS efektow
ksztatcenia
Pojegcia podstawowe przedmiotu. 2
W1 Modele mechanicznej teorii maszyn. EKO1, EKO3
Struktura mechanizmoéw i maszyn. 2
w2 Grupy strukturalne. EKO1, EKO3
Klasyfikacja mechanizmow.
Plaski czworobok przegubowy, warunki 4
w3 Grashofa, inwersje i modyfikacje EKO1, EKO3
mechanizmu.
w4 Kinematyka mechanizméw i maszyn. 4 EKO1, EKO3
W5 Kolokwium zaliczeniowe nr 1 2
Metody analityczne analizy 4
Wé kinematyczne;j. EKO1, EKO3
W7 Dynamika mechanizméw i maszyn. 4 EKO1, EKO3
WS Modele dynamiczne mechanizmow. 2 EKO1, EKO3
Wstep do analizy i1 syntezy 4
W9 kinematycznej mechanizmow EKO1, EKO3
przestrzennych.
W10  Kolokwium zaliczeniowe nr 2 2
suma godzin 30
forma zajec - laboratorium liczba liczba odniesienie do
godzin S  godzin NS efektow
ksztatcenia
Opracowanie projektu obejmujgcego 7
L1 analize strukturalng tancuchéw EKO2, EKO3
kinematycznych.
Opracowanie projektu obejmujacego 8
L2 analize strukturalng fancuchow EKO2, EKO3
kinematycznych.
suma godzin 15




18 Narzedzia/metody/formy dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjami multimedialnymi

2. Cwiczenia laboratoryjne — projekt praktyczny
F1. Ocena z kolokwium zaliczeniowego nr 1.

F2. Ocena z kolokwium zaliczeniowego nr 2.

F3. Ocena za projekt nr 1.

F4. Ocena za projekt nr 2.

P1. Srednia ocen z F1 i F2

P2. Srednia ocen z F3 i F4.

20 Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci $rednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
S NS
Godziny kontaktowe z 45
nauczycielem w formie zajec
dydaktycznych
Godziny kontaktowe z 15
nauczycielem realizowane w formie
konsultacji
Przygotowanie sie do laboratorium 5
Przygotowanie sie do zajec i 10
kolokwium
SUMA 75
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW 3
ECTS DLA PRZEDMIOTU

21 Literatura podstawowa i uzupetniajaca
Literatura podstawowa i uzupetniajaca:

1. Miller S.: Teoria maszyn i mechanizmdw. Analiza uktaddw mechanicznych. Wroctaw,
1996.

2. Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K.: Teoria Mechanizmow i Manipulatoréw.
WNT, Warszawa 2002.

3. Pylak K., Bartnik R.: Zbidr zadan z teorii mechanizmow i maszyn. Lublin 1986.

4, Wawrzecki J., Teoria maszyn i mechanizmdw. Wstep teorii mechanizmdow przestrzennych,

Wydawnictwa Politechniki tédzkiej, todz 2008.

22 Formy oceny - szczeg6ty

r na ocene 2 (ndst) na oceng 3 na ocene 4 (db) na ocene 5 (bdb)
efektu (dst)

EKO1 Student nie ma wiedzy z Student ma wybidrczg Student ma podstawowg Student opanowat catg
zakresu EKO1. wiedze z zakresu EKO1. wiedze z zakresu EKO1. wiedze z zakresu EKO1.

EKO2 Student nie potrafi ma Student ma wybidrcze Student ma podstawowe Student ma umiejetnosci z
umiejetnosci z zakresu umiejetnosci z zakresu umiejetnosci z zakresu zakresu EKO2.
EKO02. EKO2. EKO2.

EKO3 Student nie rozumie Student w Student w dobrym stopniu Student w bardzo dobrze
potrzeby ciggtego dostatecznym stopniu rozumie potrzebe ciggtego rozumie potrzebe ciggtego
ksztatcenia. rozumie potrzebe ksztatcenia. ksztatcenia i potrafi zacheci¢

ciggtego ksztatcenia. innych do nauki




Inne przydatne
informacje

22 Inne przydatne informacje o przed

1. Informacja, gdzie mozna zapoznad sie z prezentacjami do zaje¢, instrukcjami do laboratorium,
itp. - bezposrednich informacji o problematyce zajec i tresciach programowych udzielajg
Prowadzacy w trakcie zajec i podczas konsultacji

2. Informacje na temat miejsca odbywania zajec¢ - wg planu zajec

w

Informacja na temat terminu zajec (dzien tygodnia/godzina) - wg planu zaje¢

4, Informacja na temat konsultacji (godziny+miejsce) - wg planu konsultacji




Tabela podsumowujaca.

Efekt ksztatcenia

Odniesienie danego
efektu do efektow
zdefiniowanych dla

catego programu
(,,kierunkowych”)

Cele przedmiotu

Tresci programowe

Narzedzia dydaktyczne

Sposdéb oceny

_ W1-W10,
EKO1 K_WO04; K_W25 c1 59 b1 1 F1, F2, P2
K_U02; K_U19;
EKO2 K U%% C2 L1, L2 2 F3, F4, P2
W1-W10,
EKO3 K_KO1 C1,C2 L1 L2 1,2 P1, P2

Strona | 5



