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Informacje ogdlne

1 Nazwa modutu ksztatcenia
Technologia robét budowlanych

2 Nazwa jednostki prowadzacej modut
Wydziat Nauk Ekonomicznych i Technicznych ,Katedra Nauk Technicznych, Zaktad Budownictwa

3 Kod modutu 4 Grupa tresci ksztatcenia 5 Typ modutu
(wypetnia koordynator  kierunkowego obowigzkowy
ECTS)
6 Poziom studiow 7 Liczba punktow ECTS 8 Poziom przedmiotu
studia | stopnia 5 srednio- zaawansowany
9 Rok studiow, 10 Liczba godzin w semestrze 11 Liczba godzin w tygodniu
semestr
Il rok — semestr V — Wyk. Cw. Lab. Sem. Proj. Wyk. Cw. Lab. Sem. Proj.
zimowy
studia stacjonarne 15 30 1 2

studia niestacjonarne

12 Jezyk wyktadowy: polski

13 Wyktadowca (wyktadowcy)
mgr inz. Wojciech Andrzejuk w.andrzejuk@dydaktyka.pswbp.pl

([ Informacje szczegélowe
||
Wiedza z zakresu przedmiotu ,,Materiaty budowlane
2_ Wiedza z zakresu przedmiotu , Technologia betonu”
3. Wiedza z zakresu przedmiotu ,,Budownictwo ogélne”
| 15 Celeprzedmioty
C1 Przyswojenie teoretycznych podstaw technologii robot budowlanych
C2 Uzyskanie wiedzy niezbednej do kierowania robotami budowlanymi
C3 Wyksztatcenie umiejetnosci analizy wyboru technologii robét budowlanych
ca Uzyskanie umiejetnosé sporzadzania projektédw technologiczno-organizacyjnych

16 Efekty ksztatcenia w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych

nr student, ktory zaliczyt przedmiot, potrafi: odniesienie do celéw
przedmiotu

WIEDZA

EKO1 Zna teoretyczne podstawy technologii robét budowlanych c1




EKO2 Ma niezbedng wiedze do kierowania robotami budowlanymi Cc2

UMIEJETNOSCI
EKO3 Potrafi dobrac¢ technologie robdt budowlanych, okresli¢ koszt i wydajnos¢ C3
zestawOw maszyn
KOMPETENCIE
EKO4 Potrafi sporzadzi¢ dokumentacje technologiczng i plan BIOZ procesow c4

budowlanych

17 Tresci programowe

forma zaje¢ - wyktady liczba liczba odniesienie do efektéw
godzin S godzin NS  ksztafcenia dla przedmiotu
W1 Zagadnienia ogdlne — podstawowe pojecia 1 EKO1
W2 Mechanizacja proceséw budowlanych 3 EKO02, EKO3
W3 Technologia transportu budowlanego 2 EKO02, EKO3
w4 Technologia i mechanizacja robdt: ziemnych, 9 EKO02, EKO3, EKO4

betonowych, montazowych i
wykonczeniowych

suma godzin 15
forma zajec - ¢wiczenia liczba liczba odniesienie do efektow
godzin S godzin NS  ksztafcenia dla przedmiotu
éwi1 Omowienie zadania projektowego — 4 EKO1

wydanie tematdw prac. Wprowadzenie do
technologii robét budowlanych.

¢w?2 Obliczenia objetosci ziemi przy niwelacji. 4 EKO03
¢éws Okreslenie objetosci wykopu 2 EKO03
szerokoprzestrzennego. Bilans mas
ziemnych.
¢w4a Dobdr maszyn i okreslenie wydajnosci. 2 EKO02, EK03
Obliczenie czasu realizacji poszczegdlnych
robét.
¢ws Plan BIOZ robét ziemnych. 1 EKO4
¢we Oddanie i obrona projektéw. 2 EKO1, EKO2, EKO3, EKO4
éw7 Omowienie zadania projektowego. 1 EKO1
éws Samodzielne wykonanie projektu technologii 12 EKO03, EK04

robot budowlanych dla wybranego obiektu
inzynierskiego (deskowanie).

¢wo Oddanie i obrona projektu. 2 EKO1, EKO2, EKO3, EKO4
suma godzin 30

18 Narzedzia/metody/formy dydaktyczne

1. Wyktad z wykorzystaniem prezentacji multimedialnych

2. Samodzielne wykonanie projektu (praca indywidualna)

19 Sposoby oceny (F — formujaca, P — podsumowuj3ca)

F1. Konsultacje projektow (laboratorium i éwiczenia)
P1. Ocena projektéw (wykonanie i obrona)— aktywnosé na zajeciach (laboratorium i éwiczenia)
P2. Egzamin z wyktadéw w formie opisowe;j




20 Obciazenie pracg studenta

forma aktywnosci srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

S NS
Godziny kontaktowe z nauczycielem 57
w tym:
Uczestnictwo w zajeciach 45
Udziat w konsultacjach 10
Obecnos¢ na egzaminie 2
Przygotowanie sie do zajec i 25
kolokwium
Przygotowanie projektu 25
Przygotowanie do egzaminu 18
SUMA 125
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW 5

ECTS DLA PRZEDMIOTU

21 Literatura podstawowa i uzupetniajgca

Literatura podstawowa:

1. Rowinski L.: “Technologia i organizacja proceséw inzynierskich budownictwa miejskiego. Tom
3. Wyd. Politechniki Slaskiej 1996r.

2. Linczowski Cz.: , Technologia robét budowlanych” Politechnika Swietokrzyska Kielce 2000r.

3. Martinek W., Nowak P., Wojciechowski P.: “Technologia rob6t budowlanych”, Politechnika
Warszawska, Warszawa 2010r.

4. Dyzewski A., Technologia i organizacja budowy, Tom 1: Podstawy technologii i mechanizacji
robdt budowlanych, Arkady, Warszawa, 1989.

5. Dyzewski A., Technologia i organizacja budowy, Tom 2: Technologia i mechanizacja robot
budowlanych, Arkady, Warszawa, 1990.

6. Martinek W., Ksigzek M., Jackiewicz — Rek W., Technologia robét budowlanych. Cwiczenia

projektowe, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2007.
Literatura uzupetniajgca:

1. Instrukcja 431/2008. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych.
Konstrukcje betonowe i zelbetowe. ITB Warszawa
2. Kiernozycki W.: Betonowe konstrukcje masywne. Teoria, Wymiarowanie, Realizacja. Polski

Cement Sp. Z 0.0. Krakdéw

22 Formy oceny - szczegoty

nr efektu na(cr:::jesz)e 2 na ocene 3 (dst) naocene 4 (db) naocene5 (bdb)

EKO1 Student nie zna Student zna w Student zna w Student ma obszerna
teoretycznych niewielkim stopniu stopniu wiedze odnosnie
podstaw technologii teoretyczne zadowalajacym teoretycznych podstaw
robdét budowlanych podstawy technologii  teoretyczne technologii robot

robét budowlanych podstawy technologii  budowlanych
robét budowlanych
EKO02 Student nie posiada Student posiada Student ma Student posiada

niezbednej wiedzy do
kierowania robotami
budowlanymi

minimalng wiedze
niezbedna do
kierowania robotami
budowlanymi

zadowalajaca wiedze
niezbedna do
kierowania robotami
budowlanymi

obszerng wiedze
niezbedna do
kierowania robotami
budowlanymi




EKO03 Potrafi nie potrafi Potrafi potrafi w Potrafi potrafi dobra¢  Potrafi potrafi dobra¢
dobra¢ technologii ograniczonym rézne technologie duzo technologii robét
robét budowlanych, zakresie dobraé robét budowlanych, budowlanych, okresli¢
okresli¢ kosztow i technologie robot okresli¢ koszty i koszty i wydajnosci
wydajnosci zestawdéw  budowlanych, wydajnosci zestawdw  zestawdw maszyn
maszyn okresli¢ koszty i maszyn

wydajnosci zestawdéw
maszyn

EK04 Student nie potrafi Student potrafi Student potrafi w Student potrafi
sporzadzic¢ sporzadzi¢, ale w stopniu WZzorowo sporzadzié¢
dokumentacji ograniczonym zadowalajgcym dokumentacje
technologicznej zakresie sporzadzic¢ technologiczna
proceséw dokumentacje dokumentacje proceséw budowlanych
budowlanych technologiczng technologiczng

proceséw proceséw
budowlanych budowlanych

Inne przydatne informacje

22 Inne przydatne informacje o przedmiocie

1. Informacja, gdzie mozna zapoznac sie z prezentacjami do zaje¢, instrukcjami do laboratorium, itp.
2 Informacje na temat miejsca odbywania zajeé.

3. Informacja na temat terminu zaje¢ (dzien tygodnia/godzina).

4 Informacja na temat konsultacji (godziny+miejsce).

Tabela podsumowujaca.

Odniesienie danego

efektu do efektow Narzedzia/
Efekt o Cele o .
. zdefiniowanych dla . Tresci programowe metody Sposob oceny
ksztatcenia przedmiotu
catego programu dydaktyczne
~ (»kierunkowych”)
EKO1 B1P_W10, B1P_U19, w1
B1PP_U24 “ ¢w1,Ewe,Ew7,Ew9 12 F1,PLP2
EKO2 B1P_W10,B1P_W18,B1 W2-W4
2 . . 2 1,2
P_U19,B1P_U24 ¢ Ew4,Ews, ,Ewo ’ F1,PLP2
EKO3 W2-W4
B1P_W10 C¢w2,Cw3,cw4,Ewe
p— C3 ’ ; ’ ’ 7 1’ 2 , ,
B1P_U19, B1IP_U24 cws, F1,p1,P2
¢wo
EKO4 B1P_W10 wa
Blp—‘;ﬁ; 313';—”4' c4 L2-13 1,2 F1,P1,P2
— Cws-Cwe,Cws,CW9
B1P_K4




